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# Inria, des personnes avant tout

4 5 O O collaborateurs
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Partenaires
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# L’équipe-projet Inria

* 20 a 30 personnes, sous la direction d’une personnalité scientifique
*  Un théme de recherche précis
*  Une évaluation internationale a la création et tous les 4 ans

*  Une durée de vie moyenne de 8 ans et maximum de 12 ans

*  Des objectifs bien définis et un programme de travail
partagé ou commun

""""

* Enlien et en collaboration avec des partenaires
industriels et scientifiques en France et dans le monde

*  Une autonomie financiere et scientifique

*  Une forte attente de transfert et d’impact

) 14(

équipes projets
Inria collaboration

UNE ORGANISATION
COMPLEMENTAIRE DE CELLE DES
UNIVERSITES ET DU CNRS
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# Inria dans le monde

80 équipes associées (2015)




# Des chercheurs exceptionnels
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Serge Abiteboul Nicholas Ayache

Gérard Berry Olivier Faugeras Philippe Flajolet Gérard Huet Gilles Kahn
(décéde) (décédé)
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@ Médailles du CNRS &:g\ ’;: Prix Microsoft @ IEEE Fe l l oW ézm::::;mchinﬂy

38 Laureats ERC (European Research Council) depuis 2007
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# Les dispositifs du transfert chez Inria

TRANSFERT
DE TECHNOLOGIES

ET DE
COMPETENCES

Laboratoires communs
(joint labs, innovation labs, labcoms)

Partenariats R&D
(projets collaboratifs)

Transfert de technologies
(logiciel ou brevet)

Transfert de connaissances/

savoir-faire
(expertise, mobilité)
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CREATION ’)O

*
DE START-UPS an

DE CREATION
D'ENTREPRISES

* en leur fournissant une aide

structurelle (IT-Translation) start-ups
 en facilitant les aides au dont 75% en activité
financement ou rachetées

* en travaillant en partenariat et en
réseau (incubateurs régionaux) emplois crées




o Laboratoires communs

JOINT LABS

) @ AIRBUS

DEFENCE & SPACE
Alcatel-Lucent
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# Quelques start-ups récentes

InSimo
Systemes d’acquisition Cm
sans fil et mobile, capture
en direct des indicateurs
de performance

Simulation
bio-médicale

Interfaces
sans contact
salles
d’opération

)
) MENSIA

Interfaces cerveau et
neurophysiologie

o@laem
uman ex machina

Synthese vidéo de foules pour
le cinéma
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# Meédiation scientifique BAROMETRE
. Inria / SOFRES
& enseignement
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APPRENDRE A CODER a I’Assemblée Nationale (FUN)
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# Mode¢les et Simulation

ENERGIE ENVIRONNEMENT
Production d’énergie par Prédiction et optimisation Simulation d’écoulements en milieux poreux
fusion contrélée (ITER) de la productivité des micro-algues (stockage de déchets)
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BIOLOGIE NUMERIQUE

MEDECINE NUMERIQUE

Croissance des Next Generation Sequencing,
cellules & des tissus a biologie structurale
différentes échelles

Systéme cardiovasculaire Simulateurs

Neurosciences
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# Calcul haute performance

Programmation des grands clusters de noeuds Virtualisation des architectures
multicceurs et hybrides (cPu+ Accélérateurs)

Tolérance aux pannes Couplage « calcul intensif / grands volumes
de données »
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# Cloud Computing

= Conception d’une infrastructure de Cloud hautement distribuée
= Gestion de I’énergie des data-centers du futur

= Gestion « autonomique » (autonome, automatique et adaptative) des
infrastructures virtualisées

= Stockage et transfert de données dans le cloud

= Simulation et expérimentation a grande échelle




# Réseaux et Internet des objets

Travaux variés sur les types de réseaux (radio, capteurs, sociaux, etc.), sur les niveaux
d’actions, les problématiques (streaming, QoS, énergie, etc.) et sur les méthodes (algorithmes
exacts ou heuristiques, probabilités, simulation, etc.).
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Routage pour les SDN (Software Defined Networks)
Structure des réseaux et des graphes

Protocoles de communication

Sécurité des réseaux

Réseaux de capteurs a grande échelle




# Programmation

Programmation

pour le calcul
symbolique

Modgélisation et
programmation des
systémes synchrones et
hybrides

Spécifications et
preuves de
programmes

Zelus & Scade

mécaniquement
vérifiées

BigiTsy Langage dédié pour
sy B i el faire évoluer du code
CO(] wmi: (!x & y) strikes again C

diff --git a/drivers/acpi/wmi.c b/drivers/acpi/wmi.c
ee -247,7 +247,7 ee

block = &wblock->gblock;

handle = wblock->handle;

2

= e 130

service authentication() { - if (!block->flags & ACPI_WMI_METHOD)
var console = <div/>; i (iblock-aflags & MI_METHOD) )
return AE_BAD_DATA;

return <html>

Orchestration du Web T

Permission granted on the third request. s

et des objets @ Coccinelle

<button onclick=~{

if (block->instance_count < instance)

${authenti

connectes prover

Accept} ()

n( v ) { ${console}.innerHTML = v },
{ fail: function( v ) {: } } ) }>
click me
</button>
${console}

</html>
) Hop.js




# Sécurite et fiabilité du logiciel

S’ASSURER ) Verification de Preuves automatiques Compilation
QUE LES modéles et assistants de preuve formellement vérifiée
PROGRAMMES Analyse statique
FONT BIEN CE
POURQUOI  #* se
ILS ONT ETE N 2
ECRITS \Ufi}i?ﬁ
A X
PROTEGER ) Confidentialité Protocoles Cryptologie
LES
PROGRAMMES
CONTRE UN
UTILISATEUR
MALVEILLANT
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# Robotique

Robots humanoides Robotique aérienne, drones Robots déformables
et « cobotique » d’intervention civile

Assistance aux Robotique Collaboration de flottes Aide 2 la conduite,
personnes médicale de robots mobiles conduite automatique




# Interactions, interfaces et usages

Interface cerveau-machine Réalité augmentée

Géométrie
numeérique et
Conception
Interactive

Rennes
(INSA /IRISA)



# Big Data

Gérer des ensembles de données
de plus en plus vastes et trouver des liens entre différents
types de données

Prendre des décisions sous incertitudes

C= <&O

Extraire et représenter les connaissances :
apprentissage automatique, web sémantique

Traquer le mensonge .
Les outils d'intelligence artifici
25 septembre 2015 1sabelle paré Canada

cauchemar des politiciens
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